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論文摘要
本研究主要探討類神經網路控制器於飛機自動著陸系統之應用。目前國內外有關飛行控制的研究，其控制器的設計大多是以傳統式現代控制理論為基礎，輔以最佳化控制理論或適應控制理論而成。因為系統的簡化及線性化，使得飛機的飛行控制被劃分成許多不同的飛行區間，每一區間都有其預設的飛行條件，所以使得控制器之設計與製造變得極為複雜且不經濟。再者，飛機空難的發生，大部份是因人為的疏失及天候的影響。在降落時，當實際飛行狀況超出原先自動著陸器設計的範圍時，駕駛員就須接手操控，但大多數的駕駛員均沒有碰過干擾極大的剪風與亂流的經驗。是故，設計一智慧型的自動著陸控制器，以取代目前傳統式控制方法的自動著陸系統，是有其必要性及迫切性。
本文用一多層前饋類神經網路來學習飛機於風擾中之控制能力，學習法則為倒傳遞演算法，其學習模式採循序模式。模擬結果顯示，此類神經網路控制器能於特定的亂流與剪風中，導引飛機自動著陸，且符合安全降落之定義範圍內。於模擬的過程中，發現隱藏層所需的節點數量以及應採用的訓練方式，所必須達到的條件，否則將難以模擬成功。此外，模擬經驗亦指出會使安全著陸變得很困難的風擾風速，足以供飛機駕駛員判定應否為維護飛航安全而中止著陸的參考。
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